
5.3.2  Derivaatan muunnos 

F{ƒ'(t)} = (jω)F(jω) 
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Mutta miksi ja milloin voi derivoinnin ja inte-
groinnin järjestyksen vaihtaa?  Kirjassa ei ole 
vastausta. 



Perustelu toisin:  mitä on  F{ƒ'(t)} ? 
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koska / kun  Teoreeman 5.1  ehto (a) toteutuu. 

MAT-20450  Fourier'n menetelmät, TTY 


